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B. Código diseñado en la plataforma arduino para la estrategia de tobillo 6
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Anexos A

Modelos 3D usados en la base de
soporte inclinable

A continuación se presentan diversas vistas de las piezas empleadas para la construcción de la
base de soporte inclinable; Para la correcta comprensión de las dimensiones es necesario tener
en cuenta que la unidad de medida se encuentran en mm.

2



3



4 ANEXOS A. MODELOS 3D USADOS EN LA BASE DE SOPORTE INCLINABLE
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Anexos B

Código diseñado en la plataforma
arduino para la estrategia de tobillo
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8ANEXOS B. CÓDIGO DISEÑADO EN LA PLATAFORMA ARDUINO PARA LA ESTRATEGIA DE TOBILLO
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Anexos C

Código diseñado en la plataforma
arduino para la estrategia de cadera
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12ANEXOS C. CÓDIGO DISEÑADO EN LA PLATAFORMA ARDUINO PARA LA ESTRATEGIA DE CADERA
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Anexos D

Código desarrollado en Matlab para el
diseño de la interfaz gráfica utilizada
para la recolección de datos



16ANEXOS D. CÓDIGO DESARROLLADO EN MATLAB PARA EL DISEÑO DE LA INTERFAZ GRÁFICA UTILIZADA PARA LA RECOLECCIÓN DE DATOS
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18ANEXOS D. CÓDIGO DESARROLLADO EN MATLAB PARA EL DISEÑO DE LA INTERFAZ GRÁFICA UTILIZADA PARA LA RECOLECCIÓN DE DATOS
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Anexos E

Código empleado en MatLab para la
obtención de los diagramas de cajas y
bigotes
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