ANEXO B

Manual de Instalacién Haptic 6DOF
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1. Requerimientos
e Microsoft Framework .NET version mayor a 4.0
e Instalador Arduino
e Instalador Haptic 6DOF

2. Habilitacion comunicacién Puerto COM-Arduino

Una vez establecida la instalacion y conexion de la tarjeta Arduino con el equipo,
acceder al administrador de dispositivos y cambiar la configuracion del puerto serial,
en este caso cambiar el puerto serial establecido de la tarjeta Arduino por el puerto
8. (el ejecutable se establece la comunicacion con la tarjeta solo con este puerto).

En la figura 1 se observa la ventana de administrador de dispositivos que se
encuentra en la ubicacion: Inicio Windows -> administrador de dispositivos.
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Figura 1. Administrador de dispositivos



Una vez abierta la ventana de administrador de dispositivos, ubicar la opcién
“‘puertos COMy LPT”, en esta se encontrara la conexion serial entre Arduino y el
equipo “Arduino Mega 2560 R3 (COM#)” (figura 2), en el caso de que la tarjeta esté
conectada por defecto en el puerto serial COM8 omitir este ultimo paso (inicio de

ejecucion de la aplicacion).

En la opcién se da clic derecho y se escoge la opcion “Propiedades” (figura 2).
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Figura 2. Propiedades puerto COM Arduino

En la ventana de propiedades de la conexion del puerto COM Arduino (figura 3), se
da clic en la pestafia “Opciones avanzadas”.



Propiedades: Arduino Mega 2560 R3 (COMS) h (x
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Figura 3. Opciones Avanzadas — Puerto COM Arduino

En la ventana “configuracion avanzada COM#’(figura 4), se observa en la parte
inferior la opcion “Numero del puerto COM”, en esta opcion se selecciona el numero
del puerto a utilizar, para la comunicacion Haptic 6DOF-Arduino se selecciona el
puerto COM 8 (figura 4).
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Figura 4. Configuracion del puerto COM Arduino




Instalacion software Haptic 6DOF

Descargar y/o descomprimir la carpeta de instalacion HAPTIC 6DOF en la
ubicacion o unidad C (C:\), este paso se requiere para la ubicacion de los
recursos (objetos y figuras) y la impresion en el ejecutable (figura 5).
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Figura 5. Ubicacion instalador en launidad C

En la carpeta de instalacion, Ubicar la subcarpeta “Debug” y ejecutar la
aplicacion “setup.exe”, el cual dara inicio a la aplicacion de la interfaz de
usuario (figura 6).
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Figura 6. Instalador Haptic 6DOF

En el proceso de instalacion se confirma el asistente de la aplicacion, la
ubicacion del ejecutable en el equipo y la confirmacion de la ejecucion
(figuras 7, 8, 9).
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Figura 7. Proceso de instalacién (a)

! Instalader_haptic = B

Seleccionar carpeta de instalacién A

El instalador ingtalara Instalador_haptic en la siguiente carpeta.

Para instalarlo en esta carpeta haga clic en "Siguiente’. Para instalarlo en una carpeta distinta haga
clic en "Examinar’",

Carpeta:

C:AProgram Files [#86]\Mombre predeterminado de la compatiiatinsta Examinar...

Espacia en dizco...

Instalar Instalader_haptic sélo para este usuario o para todos los usuarios de este equipa:

(®) Para todos los wsuarios

() Sélo para este usuario

o)

Figura 8. Proceso de instalacién (b)
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! Instalador_haptic = =

Confirmar instalacion P

Elinstalador estd listo para inztalar Instalador_haptic en el equipo.

Haga clic en "Siguiente" para iniciar la instalacion.
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Figura 9. Proceso de instalacién (c)

e Por ultimo ejecutar la aplicacion “Haptic 6DOF” ubicada en el escritorio 0
menu de inicio de Windows (Figura 10).
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Figura 10. Icono Haptic_6DOF



