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ANEXO
CO-SIMULACION MATLAB/OPTSIM

1. OptSim ofrece conexion con diferentes versiones de Matlab, como se puede
observar en la figura 1. Primeramente, se debe escoger la version a utilizar, siendo
en este caso 2007, esto se realiza accediendo a la pestafia “opciones-referencias”
de la barra de herramientas. La venta que se despliega, contiene un item
denomidado “Matlab Setup”, es aqui donde se selecciona lo anteriormente
mencionado.

~MATLAE Options

- MATLAB Setup

MATLAB version:

E\‘ Block-Mode
ﬂiE Run-Time

Figura 1. Seleccién versién de Matlab.

2. Una vez ejecutada la herramienta OptSim y creado un nuevo escenario de
simulacion, se procede a seleccionar el icono “Component Custom Matlab”, como
se puede observar en la figura 2.
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Figura 2. Escenario de Simulacion Optsim.

3. Al desplegarse la ventana de Custom Component Matlab que se observa en la
figura 3, se encuentran las diferentes opciones a editar, las cuales permiten
configurar de la manera deseada el blogue a simular. Las opciones de simulacion
SPT y VBS definen el estilo de simulacién.
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Figura 3. Ventana Emergente Custom Component Designer for Matlab.

4. En la ventana de CCM se selecciona la opcion Sources, donde la intension es
cargar el archivo originario de Matlab (archivo con extensién .m). La herramienta
OptSim cuenta con varias opciones para la simulacién, entre ellas STP y VBS, se
selecciona la opcion deseada marcando en la opcién import, lo que permite

escoger el archivo Matlab desde un directorio del dispositivo.

i PRUEBAL.moml
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Figura 4. Ventana CCM Designer Opcidn Sources.




5. Unavez elegida la opcion import, se debe escoger el archivo de Matlab que posee
el cédigo fuente y que se desea incorporar en la herramienta Optsim.
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Figura 5. Ventana Emergente CCM Designer, eleccion de archivo.

6. Finalmente, en la ventana CCM Designer se debe dirigir a la opcién 10 Signals
donde se agregan los puertos de entrada y salida con los que va a contar el bloque
a simular, input signal (sefial de entrada), output signal (sefial salida),
respectivamente, teniendo en cuenta el tipo, es decir eléctrico u Optico. Al
presionar la opcién add, se agrega un nuevo puerto, seleccionando tipo 6ptico o
eléctrico, de acuerdo a los requerimientos de la simulacion.



d# Codigo_Dizpersion.momi
. '
4ICCM Designer - MATLAB_Codigo_Dispersion =
Pirbutes 10 Signals |Pamdm|5mm|
_— Output Signals
Add ||| A
i) Toputs i) Outputs
- Optical 5% Optical
e IN [ e oouT
Y Hectrical g Hectrical
oK | Aoty | Cancel | He
“ o

Figura 6. CCM Designer, opcidn 10 Signals.

7. Posterior a la creacién del archivo en CCM Designer, se regresa al escenario de
simulacion que se tiene en el numeral 1. En la seccion izquierda de la ventana, se
selecciona sample mode models, donde se despliegan ciertas opciones, como se
observa en la figura 7.
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Figura 7. Escenario de Simulacidon Optsim, eleccion Sample Mode Models.



8. Una vez se tengan desplegadas las opciones de este apartado, se escoge la
opcion custom models, la cual exhibe y evidencia el bloque CCM creado, como se
observa en la imagen 8.
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Figura 8. Escenario de Simulacion Optsim, Custom Models.

9. Seguidamente, se debe seleccionar y arrastrar el componente personalizado para
el modelo Matlab (CCM) hacia el escenario de simulacién como se contempla en
la figura 9.
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Figura 9. Escenario de Simulaciéon OptSim Final.

10.Se procede a dar click derecho sobre el bloque que aparece en el escenario, con
el fin de acceder a sus propiedades, donde se abre una ventana emergente. Una
vez abierta, se selecciona el CCM que se ha creado; con su respectivo nombre,
se debe cargar presionando el botén “load”, como se observa en la siguiente

figura.
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Figura 10. Propiedades Blogue CCM Creado.



11.Si se desea agregar o editar parametros al bloque de Matlab creado, se presiona
en la opcion CC que corresponde al logo de Matlab, con el fin de editar los puertos
y parametros de acuerdo a las caracteristicas del enlace. Una gran ventaja que
presenta este tipo de médulo creado, es que en cualquier momento se pueden
cambiar los parametros del CCM, asi como lo permite cualquier otro componente
de OptSim. Esto se hace en la seccion parameters dentro de la ventana de CCM
DESIGNER explicada anteriormente, como se observa en la figura 11.
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Figura 11. CCM Designer Opcién Parameters.

12.Una vez editado, se presiona apply y ok para que sea modificado el modelo a
simular.
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Figura 12. Propiedades Blogue CCM.

13.Una vez se hayan realizado los pasos anteriores, se observa que el bloque creado
aparece en el escenario de OptSim con entradas y salidas habilitadas.
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Figura 13. Bloque CCM Creado.



2.2.3. Modo Consola (Console Mode) [53].

Ya realizada la interconexion, el usuario puede activar un modo consola en el CCM, de
esta manera se pueden verificar las caracteristicas de la sefial de entrada y sefial de
salida, y evidenciar posibles errores en el ejecutable de Matlab. Un CCM tiene las mismas
propiedades gréficas y funcionales que cualquier otro componente de OptSim, es decir,
se puede utilizar en cualquier seccion del enlace, de forma repetitiva.

Cuando se establece un CCM de un proyecto OptSim en modo consola, durante la
simulacion aparece una consola MATLAB que muestra las variables de entorno para el
llamado de la rutina de MATLAB. Aqui se puede cambiar si se desea las variables del
vector de entrada o imprimir los valores del parametro CCM. Para correr la simulacion
desde consola, existen dos comandos principales que estan disponibles:

* run, ejecuta el cédigo de rutina de Matlab.
* return, Cierra la consola de Matlab y retorna al control de OptSim.

La consola es muy util para correr el codigo Matlab, por ejemplo, se puede ejecutar el
comando run para ejecutar el codigo. Seguidamente, se debe ingresar el comando return
para activar la co-simulacion (ver figura 14).

B | OptSim Matlab co—;imulm
OptEim Matlab interactive co—simulation

ICCM CCM1 current simulation technigue: UBSp
Matlab environment variabhles:

Hame Size Bytez Class Attributes

CCm_name 8 char

center_frequency 8 double
delt_thz 8 double
frequency

==}
[ur
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double
iz_opt_noise douhle
lower_frequency douhle
max_de lay_value double
min_delay_value double
num_samples douhle
runs double
sim_technigue char

upper_frequency 1x1l douhle
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Inzert the Matlabh commands
‘run’ to execute the CCH code
‘return’ to end the interactive co—simulation

>>run
CCH code executed

> rreturn
Figura 14. Comando run en ventana de comandos.

Al ejecutar los anteriores comandos, en la ventana de consola se pueden apreciar los
pardmetros tanto de entrada como de salida, como se observa en la figura 15.
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CCHM CCM1 current simulation technigue: UBS
Matlab environment variahles:
Hame Size Class Attributes

ccm_name 1x4 char

center_fregquency double
delt_ps double
ele_in double
ele_out double
is_elt_noise double
iz_opt_noize double
lower_fregquency double
num_samples double
polarization_mode double
runs double
sim_technigque char

start_valid_samples double
stop_valid_samples double
time double
upper_freguency 8 double

Figura 15. Parametros de entrada y salida en ventana de comandos.



